VICOSYSTEMS _= ROBOTIQ

SOLUCION
DE SUPERVISION
DE MAQUINAS

La automatizacién debe simplificar su vida.
No hacerla mas complicada.
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https://robotiq.com/
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ROBOTICS

Mantenga a
los chips volando

Lograr que los robots funciones es
complicado y puede dejar una sensacion
abrumadora. Con la Solucién de Supervision
de Maquinas aportamos paz y tranquilidad,
para que usted sepa que sus maquinas
siempre se mantendran funcionando a través

de una automatizacidon accesible.
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Incremente sus horas de produccién

y reduzca el tiempo de inactividad

con una solucién de Robotiq facil de usar
que hace el trabajo por usted.
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Cree programas 75% mas rapidamente
que con las técnicas de programacion tradicional,
gracias al asesoramiento sobre cémo ajustar puntos clave

y menus de accion sencillos.
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E REFINE SUS OPERACIONES

Use nuestros menus de acciones y adapte la solucién a sus necesidades.
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waypoints clave, encontrando el mejor _
camino a través de las zonas predefinidas ' e

y automaticamente evitando colisiones
con las células de trabajo.




Pinzas
dobles

Pinzas
simples

iNO PODRIA SER
MAS SENCILLO!

Software del copiloto de supervision

En lugar de cablear la maquina de maquinas

como en la automatizacion tradicional, Controlador Robotiq de supervision

de maquina Activador de pedal (en el caso de un torno)

Cémara pulsera de Robotiq

Agregados
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del sistema Panel neumatico
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Pedestal ajustable Robotiq

Camara pulsera de Robotiq

(Opcional)

Presione botones Monitorear status Ideal para una programacion desde cero mas rapida
en el HMI de la maquina y partes en un ambiente no estructurado.

e Lecciones de importacién del archivo CAD (.dxf)

e Lecciones de partes automaticas
(forma arbitraria definida por el usuario)

e Ensefanza de partes paramétricas
(circulo, anillo, cuadrado, rectangulo)

e  Edicién de ejes, validacion de objetos y colores

e  Pardmetros de cdmara automatica y manual: exposicién,foco,

Control del sujetamiento luces LED, balance de blancos
del torno
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